A-A

22.5 100 22.5
10.5 | 37 10.5

ZVS-TDT-Viewer V 3.1

o

— \\ —
Y/,
o~ = — 1 g M __/ o /E
B |3 = Q) = %
” E ——TF _——t et - ~+— - A== — § \é —I — T
= ; i I = [ ] < A J
E N 1 (=] ‘@\
7NN\ NN,
2 14 2 2 14 2 '
C :IZ
30 18 49 18 30
J 145
= |
< ‘ 2
— Massentraegheitsmoment Jges = 0.00061199kgm
< .
7] Mass moment of inertia Jp,o = 0.00061199 kgm® zul. Radialverlagerungen (“Kr)
éo 0 allowable radial displacements (“Kr)
Z Drehmoment / Torgue bei n = 1500 mm’1 bei n = 3000 min”"
= Zahnkranz / spider 98 Sh A-GS at n = 1500 rpm at n = 3000 rpm
. Ty = 35 Nm e = 117 mm e = 0.9 mm
= TKmax = 70 Nm
N Schraubenanzugsmoment (1.1 Mé6x20 DIN 912-12.9 TA: 14 Nm
<t
-] E screw tightening torgue (1.1) M6x20 DIN 912-12.9  T,= 14 Nm
-
E Oberflaechenguete nach DIN 1SO 1302 Reihe 2 Schutzvermerk SO 16016 beachten
3 Surface quality acc. to DIN 1SO 1302 line 2 Note protection mark acc. to 1SO 16016
e e, Mg, 278 -~ ™ N
<Z£ ROTEX 24 - L=100 e KTR-Kupplungstechnik
ZS-DKM-H KTR GmbH
NG”  D-48407 Rheine
r gezeichnet |Werkstoff Teilnummer Kz Lfd.-Nr. Index
drawn Material Part number Current number Change
1:2 Passfedernuten nach DIN 6885 BL, 1-JS9 Patum[09.11.04 | DIN | 2380 | o
keyways acc. fo DIN 6885 sheet 1-JS9  |l\ame| BAJ Gewicht 1349

Sthrade Zd-Nr.-424389 | 2 | 3 | A | Y | 6 | 7 | 8




